
DR系列
Delta Robot機械臂

特色

X-Y-Z三軸定位移動

高速、高準確度、高穩定運動

搭配可程式化運動邏輯控制器

適合取放、包裝、組裝作業

動作影片

可做出複雜幾何運動
EX:直線補間、圓弧補間、螺旋等

並聯式機構

https://youtu.be/evGqWhN3DsM

高速精準度測試

https://youtu.be/4njCU2LYzb8

基本動作測試

https://youtu.be/m7OenqeRmyE


